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II
1
Предисловие
[bookmark: _Toc394433973][bookmark: _Toc394434062][bookmark: _Toc404333525][bookmark: _Toc423332797][bookmark: _Toc424199757][bookmark: _Toc424201685][bookmark: _Toc296691793]Евразийский совет по стандартизации, метрологии и сертификации (ЕАСС) представляет собой региональное объединение национальных органов по стандартизации государств, входящих в Содружество Независимых Государств. В дальнейшем возможно вступление в ЕАСС национальных органов по стандартизации других государств.
Цели, основные принципы и общие правила проведения работ по межгосударственной стандартизации установлены ГОСТ 1.0 «Межгосударственная система стандартизации. Основные положения» и ГОСТ 1.2 «Межгосударственная система стандартизации. Стандарты межгосударственные, правила и рекомендации по межгосударственной стандартизации. Правила разработки, принятия, обновления и отмены».
Сведения о стандарте
1 ПОДГОТОВЛЕН республиканским унитарным предприятием «Межотраслевая хозрасчетная лаборатория по нормированию и экономии драгоценных металлов и драгоценных камней» 
(УП «Межотраслевая хозрасчетная лаборатория по нормированию и экономии драгоценных металлов и драгоценных камней») на основе собственного перевода на русский язык англоязычной версии стандарта, указанного в пункте 4
2 ВНЕСЕН Государственным комитетом по стандартизации Республики Беларусь
3 ПРИНЯТ Евразийским советом по стандартизации, метрологии и сертификации по результатам голосования в АИС МГС (протоколом от _____________ 20__ г. № ______)
За принятие стандарта проголосовали:
	Краткое наименование страны по МК (ИСО 3166) 004—97
	Код страны 
по МК (ИСО 3166) 004—97
	Сокращенное наименование 
национального органа по стандартизации

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	


4 Настоящий стандарт идентичен европейскому стандарту EN 12053:2001+A1:2008 «Безопасность промышленных погрузчиков. Методы испытаний по измерению шума» («Safety of industrial trucks – Test methods for measuring noise emissions», IDT).
Наименование настоящего стандарта изменено относительно наименования указанного европей-ского стандарта для приведения в соответствие с ГОСТ 1.5—2001 (подраздел 3.6).
Европейский стандарт разработан техническим комитетом по стандартизации CEN/TC 150 «Безопасность средств напольного транспорта» Европейского комитета по стандартизации (CENELEC)
При применении настоящего стандарта рекомендуется использовать вместо ссылочных европей-ских и международных стандартов и документов соответствующие им межгосударственные стандарты, сведения о которых приведены в дополнительном приложении ДА.
5 ВВЕДЕН ВПЕРВЫЕ
Информация о введении в действие (прекращении действия) настоящего стандарта и изменений к нему на территории указанных выше государств публикуется в указателях национальных стандартов, издаваемых в этих государствах, а также в сети Интернет на сайтах соответствующих национальных органов по стандартизации.
В случае пересмотра, изменения или отмены настоящего стандарта соответствующая информация будет опубликована на официальном интернет сайте Межгосударственного совета по стандартизации, метрологии и сертификации в каталоге «Межгосударственные стандарты»
Содержание
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международных стандартов межгосударственным стандартам	
Введение
Настоящий стандарт является стандартом типа C согласно EN 292-1. Настоящий стандарт разработан с целью гармонизации с основными требованиями Директивы о безопасности машин и оборудования и связанных с ней документов EFTA.
Опасности, рассматриваемые в настоящем стандарте, приведены в области применения. Промышленные погрузчики в отношении опасностей, на которые не распространяется настоящий стандарт, должны соответствовать EN 292-1.
Для определения шумовых характеристик на рабочем месте и уровней звуковой мощности машин существуют общие стандарты. Однако из-за конкретизации области применения эти стандарты не распространяются на промышленные погрузчики. Поэтому необходим настоящий стандарт. При разработке настоящего стандарта учитываются требования основных стандартов EN ISO 3744:1995 и EN ISO 11201:1995.
Целью настоящего стандарта, несмотря на разнообразие промышленных погрузчиков, является получение репрезентативной и сопоставимой информации о шумовых характеристиках этой категории оборудования. Должна быть возможность определить и проверить эту информацию. Это требует установления режимов работы и их стандартной длительности.
В настоящий стандарт включен режим «ХОЛОСТОЙ ХОД», т.к. этот режим является репрезентативным для условий, при которых погрузчик имеет низкий уровень шума, например, при опускании, выгрузке, передвижении с грузом, медленном маневрировании, а также при ожидании между задачами.
Определение уровней звуковой мощности с помощью измерения шума в режиме «ДВИЖЕНИЕ» распространенным методом охватывающей поверхности с шестью или более точками измерений возможно только со значительными техническими трудностями. Многочисленные сравнения показывают, что предложенный метод с четырьмя точками измерений обеспечивает получение конечных результатов с минимальными отклонениями.
Результаты испытаний не применяют для оценки воздействия шума на рабочее место оператора в соответствии с Директивой 86/188/EEC.
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МЕЖГОСУДАРСТВЕННЫЙ СТАНДАРТ
БЕЗОПАСНОСТЬ ПРОМЫШЛЕННЫХ ПОГРУЗЧИКОВ
Методы испытаний для определения шумовых характеристик
Safety of industrial trucks
Tests methods for determining noise emissions
Дата введения ____________
1 Область применения
Настоящий стандарт устанавливает методы определения уровня звукового давления излучения на рабочем месте и уровня звуковой мощности промышленных погрузчиков, а также погрузчиков повышенной проходимости.
Настоящий стандарт устанавливает требования к типовым испытаниям всех промышленных погрузчиков, приведенных в таблице А.1.
Результаты испытаний, полученные в соответствии с настоящим стандартом, могут быть применены для оценки опасностей, создаваемых шумом промышленных погрузчиков.
2 Нормативные ссылки
Для применения настоящего стандарта необходимы следующие ссылочные стандарты. Для датированных ссылок применяют только указанное издание ссылочного стандарта, для недатированных ссылок применяют последнее издание ссылочного стандарта (включая все его изменения).
prEN 292-1:2000 *, Safety of machinery – Basic concepts – General principles for design Part 1: Basic terminology, methodology (identical with ISO/DIS 12100-1:2000) (Безопасность машин. Основные понятия, общие принципы конструирования. Часть 1. Основные термины, методика)
EN 1459:1998 **, Safety of industrial trucks – Self propelled variable reach trucks. (Безопасность промышленных погрузчиков. Погрузчики самоходные с изменяющимся вылетом)
EN 1525:1997 ***, Safety of industrial trucks – Driverless industrial trucks and their systems (Безопасность промышленных подъемников. Погрузчики без водителя и их системы)
EN 1551:2000 4*, Safety of industrial trucks – Self propelled trucks over 10 000 kg capacity (Безопасность промышленных погрузчиков. Погрузчики самоходные грузоподъемностью свыше 10000 кг)
EN 1726-1:1998 5*, Safety of industrial trucks – Self propelled trucks up to and including 10 000 kg capacity and industrial tractors with a drawbar pull up to and including 20 000 N – Part 1: General requirements (Безопасность промышленных погрузчиков. Самоходные погрузчики грузоподъемностью до 10000 кг включительно и тракторы с тяговым усилием до 20000 Н включительно. Часть 1. Общие требования)





* Заменен на EN ISO 12100:2010. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание.
** Заменен на EN 1459-1:2017+A1:2020. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание.
*** Заменен на EN ISO 3691-4:2023. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание.
4* Заменен на EN ISO 3691-1:2015. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание.
5* Заменен на EN ISO 3691-1:2015. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание.

EN 1726-2:2000 *, Safety of Industrial trucks – Self propelled trucks up to and including 10 000 kg capacity and industrial tractors with a drawbar pull up to and including 20 000 N – Part 2: Additional requirements for trucks with elevating operator position and/or trucks especially designed to travel with elevated load (Безопасность промышленных погрузчиков. Самоходные погрузчики грузоподъемностью до 10000 кг включительно и тракторы с тяговым усилием до 20000 Н включительно. Часть 2. Дополнительные требования к погрузчикам с поднимаемым рабочим местом и погрузчикам, которые предназначены для перевозки поднятых грузов)
EN 1757-1:2001 **, Safety of industrial trucks – Pedestrian propelled trucks – Part 1: Stacker trucks (Безопасность промышленных погрузчиков. Погрузчики, управляемые рядом идущим оператором. Часть 1. Штабелеры)
EN 1757-2:2001 ***, Safety of industrial trucks – Pedestrian propelled trucks – Part 2: Pallet trucks (Безопасность промышленных погрузчиков. Погрузчики, управляемые рядом идущим оператором. 
Часть 2. Погрузчики паллетные)
prEN 1757-3:1997 4*, Safety of Industrial trucks – Pedestrian propelled trucks – Part 3: Platform trucks (Безопасность промышленных погрузчиков. Погрузчики, управляемые рядом идущим оператором. Часть 3. Погрузчики с платформой)
prEN 1757-4:1997 5*, Safety of Industrial trucks – Pedestrian propelled trucks – Part 4: Scissor lift pallet trucks (Безопасность промышленных погрузчиков. Погрузчики, управляемые рядом идущим оператором. Часть 4. Погрузчики с поддоном, подъемом груза и захватом типа ножниц)
EN ISO 3744:1995 6*, Acoustics – Determination of sound power levels of noise sources using sound pressure – Engineering method in an essentially free field over a reflecting plane (ISO 3744:1994) (Акустика. Определение уровней звуковой мощности источников шума по звуковому давлению. Технический метод в условиях свободного звукового поля над отражающей поверхностью)
EN ISO 4871:1996 7*, Acoustics – Declaration and verification of noise emission values of machinery and equipment (ISO 4871:1996) (Акустика. Декларация и верификация значений шумовых характеристик машин и оборудования)
EN ISO 11201:1995 8*, Acoustics – Noise emitted by machinery and equipment – Measurement of emission sound pressure levels at a work station and at other specified positions – Engineering method in an essentially free field over a reflecting plane (ISO 11201:1995) (Акустика. Шум, издаваемый машинами и оборудованием. Измерение уровней звукового давления на рабочем месте и в других установленных точках. Технический метод в условиях свободного звукового поля над отражающей поверхностью)
ISO 5053:1987 9*, Powered industrial trucks – Terminology (Погрузчики промышленные самоходные. Терминология)



* Заменен на EN ISO 3691-3:2016. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание.
** Заменен на EN ISO 3691-5:2015. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание.
*** Заменен на EN ISO 3691-5:2015. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание.
4* Заменен на EN 1757:2022. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание.
5* Заменен на EN ISO 3691-5:2015. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание.
6* Действует EN ISO 3744:2010. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание.
7* Заменен на EN ISO 4871:2009. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание.
8* Действует EN ISO 11201:2010. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание.
9* Заменен на ISO 5053-3:2024, ISO 5053-1:2020. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание.


3 Термины и определения
В настоящем стандарте применены термины по EN ISO 3744:1995, EN ISO 4871:1995
и EN ISO 11201:1995, а также следующие термины с соответствующими определениями:
3.1 корректированный по А уровень звукового давления излучения на рабочем месте для рабочего цикла LpAZ (A-weighted emission sound pressure level at the operator’s position for the operational cycle LpAZ): Усредненный уровень звукового давления излучения на рабочем месте для рабочего цикла при различных режимах работы, выраженный в децибелах, вычисляемый по формуле
LpAZ = 10 lg [1/(a + b + c) · (a · + b · + c · )],
где a – коэффициент продолжительности режима «ПОДЪЕМ»;
b – коэффициент продолжительности режима «ХОЛОСТОЙ ХОД»;
c – коэффициент продолжительности режима «ДВИЖЕНИЕ»;
Lpa – уровень звукового давления на рабочем месте при режиме «ПОДЪЕМ»;
Lpb – уровень звукового давления на рабочем месте при режиме «ХОЛОСТОЙ ХОД»;
Lpc – уровень звукового давления на рабочем месте при режиме «ДВИЖЕНИЕ».
Примечание – Корректированный по А уровень звукового давления излучения на рабочем месте LpAZ соответствует корректированному по А эквивалентному непрерывному уровню звукового давления, указанному в перечислении f) пункта 1.7.4 Директивы 98/37/ЕС.
3.2 корректированный по А уровень звуковой мощности для рабочего цикла LWAZ 
(A-weighted sound power level in an operational cycle LWAZ): Усредненный уровень звуковой мощности для рабочего цикла при различных режимах работы, выраженный в децибелах, вычисляемый по формуле
LWAZ = 10 lg [1/(a + b + c) · (a ·  + b ·  + c · )],
где a – коэффициент продолжительности режима «ПОДЪЕМ»;
b – коэффициент продолжительности режима «ХОЛОСТОЙ ХОД»;
c – коэффициент продолжительности режима «ДВИЖЕНИЕ»;
LWAa – уровень звуковой мощности при режиме «ПОДЪЕМ»;
LWAb – уровень звуковой мощности при режиме «ХОЛОСТОЙ ХОД»;
LWAc – уровень звуковой мощности при режиме «ДВИЖЕНИЕ».
3.3 движение вперед (forwards operation): Направление движения погрузчика согласно соответствующему европейскому стандарту серии «Безопасность промышленных погрузчиков».
3.4 семейство промышленных погрузчиков и погрузчиков повышенной проходимости (industrial and rough terrain truck families): Группа погрузчиков с одинаковыми источниками шума, например, двигатель внутреннего сгорания и выхлопное оборудование.
3.5 холостой ход (idling): Режим, при котором погрузчик готов к эксплуатации. Вспомогательное оборудование, которое может быть включено в этом режиме, например, усилитель рулевого управления с приводом, вентилятор охлаждения двигателя и вентилятор кабины или система кондиционирования, должно быть включено. Рабочая скорость приводов, которые могут работать на различных скоростях, указана в соответствующих пунктах настоящего стандарта. Двигатель внутреннего сгорания в качестве привода должен работать на низких оборотах холостого хода, указанных изготовителем погрузчика.
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Рисунок 1 – Примеры определения длины погрузчика (l)
4 Установка погрузчика и оборудование
4.1 Испытательное пространство
Испытательная площадка, испытательное пространство и условия проведения испытаний должны соответствовать требованиям EN ISO 11201:1995 и EN ISO 3744:1995.
На испытательной площадке проводят линию пути C-C с участками A-O-B в соответствии с рисунком 2. Общая длина пути должна обеспечивать безопасность режима «ДВИЖЕНИЕ».
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I – точка измерений (место установки микрофона);
r – измерительный радиус полусферы;
ɑ =0,7r
Рисунок 2 – Испытательная площадка
4.2 Оборудование и условия эксплуатации погрузчика
Испытания должны проводиться на образцах с шумовыми характеристиками серийно выпускаемых погрузчиков или семейства промышленных погрузчиков и погрузчиков повышенной проходимости.
Система охлаждения двигателя с двумя рабочими скоростями во время испытания должна работать следующим образом. Если имеются только две рабочие скорости, то используют меньшую скорость. Если доступно более двух рабочих скоростей, то используют среднюю скорость. В случае четного числа рабочих скоростей используют меньшую скорость, ближайшую к предполагаемой средней скорости.
Все элементы погрузчика должны быть прогреты до нормальных условий эксплуатации.
4.3 Установка погрузчика во время измерений
4.3.1 Режимы «ПОДЪЕМ» и «ХОЛОСТОЙ ХОД»
Погрузчик устанавливают так, чтобы его продольная ось находилась на линии пути C-C (см. рисунок 2), а его центр l/2 (см. рисунок 1) находился над точкой O.
4.3.2 Режим «ДВИЖЕНИЕ»
Продольная ось погрузчика должна находиться как можно ближе к линии пути C-C (см. рисунок 2).
5 Режимы работы во время измерений
5.1 Общие положения
Оператор должен находиться на рабочем месте в соответствии с EN ISO 11201:1995 (раздел 11), если его положение установлено. Одежда оператора должна соответствовать EN ISO 11201:1995 (пункт 11.1). При измерении шума промышленных погрузчиков, управляемых рядом идущим оператором, в режиме «ДВИЖЕНИЕ» оператор для удобного доступа к органам управления ходом должен быть ориентирован по направлению движения вперед. При измерении шума промышленных погрузчиков, управляемых рядом идущим оператором, в режимах «ПОДЪЕМ» и «ХОЛОСТОЙ ХОД» оператор для удобного доступа к органам управления грузоподъемными операциями должен быть расположен лицом к грузу.
5.2 Груз
При указании «с грузом» груз, составляющий не менее 70 % фактической грузоподъемности, должен располагаться на погрузчике на стандартном расстоянии от центра тяжести груза согласно требованиям соответствующего европейского стандарта серии «Безопасность промышленных погрузчиков».
При указании «без груза» груз должен составлять от 0 % до 10 % фактической грузоподъемности погрузчика.
Материал груза не должен быть звукопоглощающим, например, сталь или бетон.
5.3 Работа погрузчика во время измерений
5.3.1 Общие положения
Погрузчики, указанные в приложении A, должны работать следующим образом. Должны учитываться требования безопасности и информация изготовителя.
5.3.2 Режим «ПОДЪЕМ»
Погрузчик в неподвижном состоянии должен с максимальной скоростью поднять груз из опущенного положения на высоту подъёма, установленную для данного типа погрузчика соответствующим европейским стандартом серии «Безопасность промышленных погрузчиков». Если максимальная фактическая высота подъема меньше, то это значение может использоваться в отдельных измерениях. Высоту подъема указывают в протоколе испытаний.
5.3.3 Режим «ХОЛОСТОЙ ХОД»
Погрузчик с двигателем внутреннего сгорания во время измерений в режиме «ХОЛОСТОЙ ХОД» (см. 3.5) должен быть без груза.
В режиме «ХОЛОСТОЙ ХОД» не испытывают погрузчики, работающие от других источников энергии, за исключением случаев, когда на неподвижном погрузчике непрерывно работает вспомогательное оборудование (например, насос гидроусилителя руля, кондиционер, система вентиляции) (см. 3.5).
5.3.4 Режим «ДВИЖЕНИЕ»
Погрузчик должен осуществлять движение без груза при разгоне на расстояние, в три раза превышающее его длину l, до линии A-A (см. рисунок 1) и продолжать движение с максимальным ускорением до линии B-B.
Если погрузчик оборудован многоступенчатой коробкой передач, то выбирают передачу, которая обеспечит максимально возможную скорость на всем измерительном расстоянии.
Измерения в этом режиме начинают, когда центр погрузчика l/2 (см. рисунок 1) пересекает линию A-A, и заканчивают, когда его центр достигает линии B-B.


5.4 Погрузчики, оборудованные кабиной
Для погрузчика оборудованного кабиной должны соблюдаться следующие требования.
5.4.1 Кабина с системой кондиционирования и/или вентиляции
Измерения должны проводиться при закрытых дверях и окнах. Если доступно более двух рабочих скоростей, то система кондиционирования и/или вентиляции должна работать на средней скорости (или в случае четного числа рабочих скоростей используют меньшую скорость, ближайшую к предполагаемой средней скорости). Если имеются только две рабочие скорости, то используют меньшую скорость. Если система кондиционирования и/или вентиляции имеет режим рециркуляции и подачи наружного воздуха, то регулятор должен быть установлен на подачу наружного воздуха.
5.4.2 Кабина без системы кондиционирования или вентиляции
Если кабина не оборудована системой кондиционирования или вентиляции, то измерения должны проводиться при закрытых дверях и окнах, а повторяться при открытых. Большее из двух значений указывают в протоколе испытаний.
6 Определение шумовых характеристик
6.1 Средства измерений
Выбор, калибровка и поверка средств измерений должны соответствовать требованиям 
EN ISO 11201:1995 (раздел 5 и пункт 10.2.1) и EN ISO 3744:1995 (раздел 5).
6.2 Расположение микрофонов
6.2.1 Расположение микрофонов для измерения уровня звукового давления излучения на 
рабочем месте
Микрофоны должны быть расположены в соответствии с EN ISO 11201:1995 (раздел 11).
6.2.2 Расположение микрофонов для измерения уровня звуковой мощности
Точки измерений располагают на полусферической измерительной поверхности с центром в точке O (см. рисунок 2). Измерительный радиус полусферы r и положение точек измерений определяют исходя из длины погрузчика l (см. рисунок 1) в соответствии с таблицей 1.
Таблица 1 — Положение точек измерений и отношение площадей измерительной поверхности
	Длина
погрузчика l, м
	Измерительный радиус полусферы r, м
	Высота установки микрофона, м
	Перемещение микрофона ɑ, м
	Отношение площадей
измерительной поверхности
10 lg S/S0

	t ≤ 1,5
	4,00
	1,50
	2,80
	20,00

	1,5 < t ≤ 4
	10,00
	1,50
	7,10
	28,00

	t > 4
	16,00
	1,50
	11,40
	32,00

	S – площадь измерительной поверхности, м2;
S0 – площадь опорной измерительной поверхности, равная 1 м2.


6.3 Измерения
6.3.1 Измерение уровня звукового давления излучения на рабочем месте
6.3.1.1 Методика измерения
Корректированный по А эквивалентный уровень звукового давления излучения LpA, установленный в EN ISO 11201:1995 (пункт 3.3.1), измеряют в каждой точке измерений для каждого режима работы погрузчика.
6.3.1.2 Число измерений
Для каждого режима работы проводят не менее трех измерений. Разница между измерениями не должна превышать 2 дБ. В противном случае, проводят дополнительные измерения до тех пор, пока это требование не будет выполнено.
6.3.1.3 Определение результата испытаний для каждого режима работы
Регистрируемый уровень звукового давления излучения определяют для каждого режима работы как среднее арифметическое двух наибольших значений, отличающихся друг от друга не более чем на 2 дБ при необходимости с коррекцией на фоновый шум K1 в соответствии с EN ISO 11201:1995 (подраздел 6.4).
Если измерения не проводят (см. 5.3.3 и таблицу A.1), то регистрируют 0 дБ.
6.3.1.4 Обозначение уровней звукового давления излучения
Результаты, определенные в соответствии с 6.3.1.3, обозначают следующим образом:
Lpa – корректированный по А уровень звукового давления излучения при режиме «ПОДЪЕМ»;
Lpb – корректированный по А уровень звукового давления излучения при режиме «ХОЛОСТОЙ ХОД»;
Lpc – корректированный по А уровень звукового давления излучения при режиме «ДВИЖЕНИЕ».
6.3.1.5 Расчет уровня звукового давления излучения для рабочего цикла
Значения шумовой характеристики определяют для рабочего цикла. Корректированный по А уровень звукового давления излучения на рабочем месте, дБ, вычисляют по формуле
LpAZ = 10 lg [1/(a + b + c) · (a · + b · + c · )],
где a – коэффициент продолжительности режима «ПОДЪЕМ»;
b – коэффициент продолжительности режима «ХОЛОСТОЙ ХОД»;
c – коэффициент продолжительности режима «ДВИЖЕНИЕ»;
Lpa – уровень звукового давления при режиме «ПОДЪЕМ»;
Lpb – уровень звукового давления при режиме «ХОЛОСТОЙ ХОД»;
Lpc – уровень звукового давления при режиме «ДВИЖЕНИЕ».
Коэффициенты продолжительности a, b и c приведены в таблице A.1.
6.3.2 Измерение уровня звуковой мощности
6.3.2.1 Методика измерения
Корректированный по А уровень звукового давления LpA измеряют в соответствии с 
EN ISO 3744:1995 (подраздел 7.5) в каждой из четырех точек измерений для каждого режима работы погрузчика.
Уровень фонового шума также измеряют в соответствии с EN ISO 3744:1995.
6.3.2.2 Расчет уровня звукового давления на измерительной поверхности
Уровень звукового давления на измерительной поверхности LpAf рассчитывают в соответствии с EN ISO 3744:1995 (подраздел 8.5) с учетом результатов измерений в четырех точках измерений для каждого режима работы.
6.3.2.3 Число измерений
Для каждого режима работы проводят не менее трех измерений. Рассчитывают три значения уровня звукового давления на измерительной поверхности в соответствии с 6.3.2.2. Разница между измерениями не должна превышать 2 дБ. В противном случае, проводят дополнительные измерения до тех пор, пока это требование не будет выполнено.
6.3.2.4 Результат испытаний для каждого режима работы
Регистрируемый уровень звукового давления на измерительной поверхности представляет собой среднее арифметическое двух наибольших значений, соответствующих требованиям 6.3.2.3.
Если измерение не проводят (см. 5.3.3 и таблицу A.1), то регистрируют 0 дБ.
Результаты, определенные в соответствии с 6.3.2.3, обозначают следующим образом:
 – корректированный по А уровень звукового давления на измерительной поверхности при режиме «ПОДЪЕМ»;
 – корректированный по А уровень звукового давления на измерительной поверхности при режиме «ХОЛОСТОЙ ХОД»;
 – корректированный по А уровень звукового давления на измерительной поверхности при режиме «ДВИЖЕНИЕ».
6.3.2.5 Расчет уровня звуковой мощности для каждого режима работы
Корректированный по А уровень звуковой мощности рассчитывают для каждого режима работы в соответствии с EN ISO 3744:1995 (подраздел 8.6). Отношения площадей измерительной поверхности 10 lg S/S0 приведены в таблице 1.
Результаты обозначают следующим образом:
LWAa – корректированный по А уровень звуковой мощности при режиме «ПОДЪЕМ»;
LWAb – корректированный по А уровень звуковой мощности при режиме «ХОЛОСТОЙ ХОД»;
LWAc – корректированный по А уровень звуковой мощности при режиме «ДВИЖЕНИЕ».

6.3.2.6 Расчет уровня звуковой мощности для рабочего цикла
Значения шумовой характеристики определяют для рабочего цикла. Корректированный по А уровень звуковой мощности, дБ, вычисляют по формуле
LWAZ = 10 lg [1/(a + b + c) · (a ·  + b ·  + c · )].
Коэффициенты продолжительности a, b и c приведены в таблице A.1.
7 Неопределенность измерения
Измерения, выполненные в соответствии с настоящим стандартом, приводят к следующим стандартным отклонениям воспроизводимости σR:
a) уровня звукового давления излучения на рабочем месте
σR = 2,5 дБ (см. EN ISO 11201:1995);
b) уровня звуковой мощности для погрузчика
σR = 1,5 дБ (см. EN ISO 3744:1995).
Эти стандартные отклонения должны быть учтены в заявлении в соответствии с разделом 9.
8 Регистрируемая информация
Протокол испытаний должен содержать следующую информацию:
a) ссылку на настоящий стандарт;
b) описание испытуемого промышленного погрузчика, включая его тип в соответствии с таблицей A.1, его оборудование и высоту подъема;
c) описание испытательного пространства в соответствии с EN ISO 3744:1995 (подраздел 9.2) и значения K1 и K2;
d) информацию о средствах измерений и их калибровке;
e) указание атмосферных условий во время испытания в соответствии с EN ISO 3744:1995 (подраздел 9.2);
f) уровни звукового давления в каждой точке измерений для каждого режима работы;
g) установленные значения уровня шума (6.3.1.3, 6.3.2.4, 6.3.2.5, A.1 и A.2);
h) дату испытания;
i) коэффициенты продолжительности, которые используются при определении уровней шума;
j) рабочую скорость используемого вспомогательного оборудования, если применяется.
Для промышленных погрузчиков, управляемых рядом идущим оператором, приводят описание положения оператора во время измерений для обеспечения воспроизводимости в будущем испытании.
9 Шумовые характеристики, включаемые в заявление
В заявлении должно быть указано, что значения шумовой характеристики получены в соответствии с настоящим стандартом.
Шумовые характеристики заявляют в виде двухчисловых значений, включая следующую информацию:
a) корректированный по А эквивалентный уровень звукового давления излучения на рабочем месте для каждого режима работы и для рабочего цикла LpAZ, а также неопределенность KpA результатов в соответствии с 6.3.1.4 и A.1, а также требованиями EN ISO 4871, округленные до ближайшего целого, дБ;
b) при необходимости корректированный по А уровень звуковой мощности для каждого режима работы и для рабочего цикла LWAZ, а также неопределенность KWA результата в соответствии с 6.3.2.5 и A.2, а также требованиями EN ISО 4871, округленные до ближайшего целого, дБ;
c) информацию о том, что заявление шумовых характеристик соответствует настоящему стандарту и EN ISO 4871;
d) информацию о том, что заявленные шумовые характеристики для рабочего цикла, представляют собой комбинацию значений, корректированных с учетом коэффициентов продолжительности режимов «ДВИЖЕНИЕ», «ПОДЪЕМ» и «ХОЛОСТОЙ ХОД»;
e) информацию о том, что во время работы промышленного погрузчика могут возникать более высокие уровни шума, например из-за режима работы, окружающей среды и дополнительных источников шума.
Неопределенности KpA и KWA, указанные выше в перечислениях a) и b), должны быть основаны на K = 1,6 σR, где σR – значение, приведенное в разделе 7 в перечислении a) или b).


Приложение А
(обязательное)
Расчет усредненных уровней для рабочего цикла
Корректированный по А эквивалентный уровень звукового давления излучения для рабочего цикла LpAZ и корректированный по А уровень звуковой мощности для рабочего цикла LWAZ вычисляют по следующим формулам.
А.1 Расчет уровня звукового давления излучения для рабочего цикла
Значения шумовой характеристики определяют для рабочего цикла. Корректированный по А эквивалентный уровень звукового давления излучения на рабочем месте, дБ, вычисляют по формуле
LpAZ = 10 lg [1/(a + b + c) · (a · + b · + c · )],
где a – коэффициент продолжительности режима «ПОДЪЕМ»;
b – коэффициент продолжительности режима «ХОЛОСТОЙ ХОД»;
c – коэффициент продолжительности режима «ДВИЖЕНИЕ»;
Lpa – корректированный по А уровень звукового давления при режиме «ПОДЪЕМ»;
Lpb – корректированный по А уровень звукового давления при режиме «ХОЛОСТОЙ ХОД»;
Lpc – корректированный по А уровень звукового давления при режиме «ДВИЖЕНИЕ».
Коэффициенты продолжительности a, b и c приведены в таблице A.1.
A.2 Расчет уровня звуковой мощности для рабочего цикла
Значения шумовой характеристики определяют для рабочего цикла. Корректированный по А уровень звуковой мощности, дБ, вычисляют по формуле
LWAZ = 10 lg [1/(a + b + c) · (a ·  + b ·  + c · )].
Коэффициенты продолжительности a, b и c приведены в таблице A.1.
A.3 Коэффициенты продолжительности режимов работы
Коэффициенты продолжительности режимов работы приведены в таблице A.1.
Для типов промышленных погрузчиков, не приведенных в этой таблице, коэффициенты продолжительности должны устанавливаться в соответствии с инструкциями изготовителя погрузчиков и указываться в протоколе испытаний.
[bookmark: _Toc513107080]Таблица А.1
	№
	Тип промышленного погрузчика
	Установлен в ISO 5053:1987 (ссылка)
	Европейский ссылочный стандарт
	Коэффициенты
продолжительности 

	
	
	
	
	a
	b
	c

	1
	Погрузчик с неподвижной грузовой платформой (управляемый рядом идущим оператором или с рабочего места оператора)
	3.1.1 
	EN 1726-1
	-
	0,60
	0,40

	2
	Автомобиль (тягач или толкач)
	3.1.2 
	EN 1726-1
	-
	0,60
	0,40

	3
	Погрузчик с противовесом
	3.1.3.1.1 
	EN 1726-1
EN 1551
	0,18
	0,58
	0,24

	4
	Погрузчик (с выдвижным грузоподъёмником или вилами)
	3.1.3.1.2 
	EN 1726-1
	0,18
	0,58
	0,24

	5
	Портальный штабелер (не портальный погрузчик)
	3.1.3.1.3 
	EN 1726-1
	0,18
	0,58
	0,24

	6
	Штабелер поддонов
	3.1.3.1.4 
	EN 1726-1
	0,18
	0,58
	0,24




Окончание таблицы А.1
	№
	Тип промышленного погрузчика
	Установлен в ISO 5053:1987 (ссылка)
	Европейский ссылочный стандарт
	Коэффициенты
продолжительности 

	
	
	
	
	a
	b
	c

	7
	Погрузчик с подвижной грузовой платформой (высокоуровневый)
	3.1.3.1.5 
	EN 1726-1
	0,18
	0,58
	0,24

	8
	Погрузчик с поднимающимся рабочим местом
	3.1.3.1.6 
	EN 1726-2
	0,18
	0,58
	0,24

	9
	Боковой погрузчик (только односторонний)
	3.1.3.1.7 
	EN 1726-1
EN 1551
	0,18
	0,58
	0,24

	10
	Погрузчик повышенной проходимости с противовесом.

Погрузчик повышенной проходимости с телескопической стрелой
	3.1.3.1.8 
	EN 1726-1


EN 1551
EN 1459
	0,15
	0,76
	0,09

	11
	Штабелер с боковой (двусторонней) загрузкой 
	3.1.3.1.9 
	EN 1726-1
	0,18
	0,62
	0,20

	12
	Штабелер с боковой и фронтальной загрузкой
	3.1.3.1.10 
	EN 1726-1
	0,18
	0,62
	0,20

	13
	Погрузчик поддонов (управляемая рядом идущим оператором и с рабочего места оператора). Низкоуровневый, без возможности штабелирования
	3.1.3.2.1 
	EN 1726-1
	0,10
	0,58
	0,32

	14
	Погрузчик с грузовой платформой (управляемая рядом идущим оператором и с рабочего места оператора). Низкоуровневый, без возможности штабелирования
	3.1.3.2.2 
	EN 1726-1
	0,10
	0,58
	0,32

	15
	[bookmark: _GoBack]Комплектовщик заказов (низкоуровневый, среднеуровневый, высокоуровневый)
	3.1.3.3 
	EN 1726-1
EN 1726-2
	0,06
	0,86
	0,08

	16
	Автоматически управляемый промышленный погрузчик
	
	EN 1525
	0,02
	0,96
	0,02

	17
	Двунаправленные и много-направленные погрузчики
	
	EN 1726-1
	0,18
	0,58
	0,24

	18
	Промышленные погрузчики с телескопической стрелой
	
	EN 1459
	0,40
	0,36
	0,24

	19
	Машины напольного транспорта с ручным управлением
	
	EN 1757-1
EN 1757-2
prEN 1757-3
prEN 1757-4
	0,10
	0,80
	0,10

	а – «ПОДЪЕМ»;
b – «ХОЛОСТОЙ ХОД»;
c – «ДВИЖЕНИЕ».




Приложение ZA
(справочное)
Взаимосвязь европейского стандарта с Директивой 98/37/EC
Европейский стандарт был подготовлен CEN по поручению Европейской комиссии и Европейской ассоциации свободной торговли с целью обеспечения соответствия основным требованиям Директивы 98/37/EC Нового подхода, дополненной Директивой 98/79/EC.
Поскольку европейский стандарт приведен в Официальном журнале Европейского союза как взаимосвязанный с вышеуказанной Директивой и введен в действие в качестве национального стандарта, по крайней мере, в одном государстве-члене ЕС, соответствие требованиям настоящего стандарта обеспечивает, в пределах области его применения, презумпцию соответствия основному требованию перечисления f) подпункта 1.7.4 этой Директивы и связанным с ней документам EFTA.
Предупреждение — К продукции, на которую распространяется настоящий стандарт, могут применяться требования других стандартов и Директивы ЕС.


Приложение ZВ
(справочное)
Взаимосвязь европейского стандарта с Директивой 2006/42/ЕС
Европейский стандарт был подготовлен CEN по поручению Европейской комиссии и Европейской ассоциации свободной торговли с целью обеспечения соответствия основным требованиям Директивы 2006/42/EC Нового подхода.
Поскольку европейский стандарт приведен в Официальном журнале Европейского союза как взаимосвязанный с вышеуказанной Директивой и введен в действие в качестве национального стандарта, по крайней мере, в одном государстве-члене ЕС, соответствие требованиям настоящего стандарта обеспечивает в пределах области его применения презумпцию соответствия основному требованию перечисления u) подпункта 1.7.4.2 этой Директивы и связанным с ней документам EFTA.
Предупреждение — К продукции, на которую распространяется настоящий стандарт, могут применяться требования других стандартов и Директивы ЕС.

Приложение ДА
(справочное)
Сведения о соответствии ссылочных европейских и международных стандартов 
межгосударственным стандартам
Таблица ДА.1
	Обозначение ссылочного европейского 
(международного) 
стандарта
	Степень
соответствия
	Обозначение и наименование соответствующего
межгосударственного стандарта

	prEN 292-1:2000 
	—
	Отсутствует. Действует ГОСТ ISO 12100-2013 Безопасность машин. Основные принципы конструирования. Оценки риска и снижения риска 
(ISO 12100:2010, IDT)

	EN 1459:1998
	—
	Отсутствует. Действует ГОСТ EN 1459-1-2023 Погрузчики промышленные повышенной проходимости. Требования безопасности и верификация. Часть 1. Погрузчики с телескопической стрелой (EN 1459-1:2017+A1:2020, IDT)

	EN 1525:1997
	—
	*

	EN 1551:2000
	—
	*

	EN 1726-1:1998
	—
	*

	EN 1726-2:2000
	—
	*

	EN 1757-1:2001
	—
	**

	EN 1757-2:2001
	—
	***

	prEN 1757-3:1997
	—
	*

	prEN 1757-4:1997
	—
	4*

	EN ISO 3744:1995
(ISO 3477:1994)
	MOD
	ГОСТ 31275-2002 (ИСО 3744:1994) Шум машин. Определение уровней звуковой мощности источников шума по звуковому давлению. Технический метод в существенно свободном звуковом поле над звукоотражающей плоскостью

	EN ISO 4871:1996
(ISO 4871:1996)
	MOD
	ГОСТ 30691-2001 (ИСО 4871-96) Шум машин. Заявление и контроль значений шумовых характеристик 

	EN ISO 11201:1995
(ISO 11201:1995)
	—
	Отсутствует. Действует ГОСТ ISO 11201-2016 Шум машин. Определение уровней звукового давления излучения на рабочем месте и в других контрольных точках в существенно свободном звуковом поле над звукоотражающей плоскостью (ISO 11201:2010, IDT)

	ISO 5053:1987
	—
	*

	* Соответствующий межгосударственный стандарт отсутствует. До его принятия рекомендуется использовать перевод на русский язык европейского стандарта или его официальный экземпляр на английском языке. Официальный перевод данного европейского стандарта и/или его официальный экземпляр на английском языке имеется в Национальном фонде ТНПА.
** На территории Республики Беларусь действует СТБ EN 1757-1-2007 (EN 1757-1:2001, IDT).
*** На территории Республики Беларусь действует СТБ EN 1757-2-2007 (EN 1757-2:2001, IDT)
4* На территории Республики Беларусь действует СТБ EN 1757-4-2008. (EN 1757-4:2003, IDT)

	Примечание — В настоящей таблице использовано следующее условное обозначение степени соответствия стандартов:
- MOD — модифицированные стандарты.
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